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DU CODEUR PAR RAPPORT AU CAPTEUR. 

(57) Dispositif de palier a roulernent instruments, du type 
pourvu d'une partie non tournante comprenant une bague 
non tournante 2 et un moyen capteur 14, d'une partie tour- 
nante comprenant une bague tournante 4 et un moyen co- 
deur 16, et d'au moins une rangSe d'el^ments roulants 6 
disposes entre deux chemins de roulernent des bagues non 
tournante 2 et tournante 4. Le moyen capteur non tournant 
14 et le moyen codeur tournant 16 forment un ensemble de 
detection des parametres de rotation. Le dispositif com- 
prend des moyens de maintien temporaire de I'indexation 
angulaire du moyen codeur 16 par rapport au moyen cap- 
teur 14, dans une position ou ledit moyen codeur 16 genere 
dans le moyen capteur 14 un signal de reference. 
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Dispositif de palier k roulement instrument^ avec pre-indexation 
angulaire temporaire du codeur par rapport au capteur. 

La pr6sente invention concerne le domaine des paliers k 
roulement instrument6s munis d'un ensemble de detection des param&tres 
de rotation tels que la position angulaire, le sens de rotation, la vitesse, 
racc€16ration. 

De tels roulements instruments et de tels montages sont bien 
connus, notamment par le document FR-A-2 754 903. Ces roulements 
instruments peuvent Stre utilises, par exemple, pour le pilotage de 
moteurs <51ectriques de type synchrone, cas dans lequel il est souhaitable 
de conhaitre la position angulaire relative des p61es du rotor et des pdles 
du stator, notamment de savoir quand les pQles du rotor sont en face des 
p61es du stator, position dans laquelle le couple fourni est maximal. 

L'ensemble de detection constitu6 par un bloc capteur et un 
£16ment codeur fournit alors au systfcme d'asservissement du moteur 
toutes les informations utiles, en particulier la vitesse de rotation et la 
position des p61es du rotor par rapport k ceux du stator. 

On peut 6quiper une partie tournante d'un codeur d<§livrant des 
impulsions et une partie non tournante d'un capteur fixe susceptible de 
dStecter ces impulsions et d'en d^duire des informations relatives au 
dSplacement et k la position angulaire de la partie tournante par rapport k 
la partie non tournante. Dans les montages conventionnels, le systeme 
capteur-codeur est ind6pendant des paliers k roulement grace auquel une 
partie tourae dans une autre partie concentriquement k cette dernifere. 

De manifcre connue en soi, le codeur peut 8tre de type magnetique 
et se pr6senter sous la forme d'une bague multipolaire dont le nombre de 
p61es depend du nombre de p61es du moteur k piloter. Le codeur peut 
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coop6rer avec un capteur de type magneto sensible, sonde k effet Hall par 
exemple, deiivrant une tension de sortie variant k chaque changement de 
polarity de la bague du codeur et deiivrant ainsi un signal caracteristique 
de type carr6. 

5 II est egalement connu d'utiliser tin roulement instrument^ muni 

d'un codeur solidaire de la bague tournante du roulement et d'un capteur 
solidaire de la bague non-tournante du mSme roulement. Un connecteur et 
un cSble relient le capteur k une unite eiectronique qui analyse et exploite 
en permanence le signal provenant du capteur. 

10 Par rapport k un sy stfeme conventionnel utilisant un ensemble de 

detection capteur/codeur independant du roulement, 1'eiriploi d'un 
roulement instrumente offre des avantages substantiels au niveau de 
Tutilisateur final, notamment en ce qui concerne la compacite et le nombre 
r6duit de pifeces, ce qui facilite le montage. 

15 Si on veut connaltre la position des pdles du rotor par rapport k 

ceux du stator au moyen du roulement instrument^, on comprendra qu'il 
faut, lors du montage du rotor dans le stator, que : 

- le capteur soit oriente angulairement par rapport aux p61es du 

stator, 

20 - le codeur soit oriente angulairement par rapport au capteur, 

- le codeur soit oriente angulairement par rapport aux p61es du 

rotor. 

Ces operations sont relativement deiicates k r6aliser dans la 
mesure oil elles doivent Stre effectuees simultan6ment durant le montage 

25 du rotor dans le stator. On doit en effet avoir recours k des index 
mecaniques ou optiques pour assurer simultan6ment, lors du montage du 
roulement dans le moteur eiectrique, une orientation angulaire relative 
adequate des elements pr£cit6s de manifere k pouvoir exploiter 
ulterieurement le signal du roulement instrument^ pour rep6rer la position 

30 angulaire des pdles du rotor par rapport aux p61es du stator. 

L'objet de la pr6sente invention est de proposer un dispositif de 
palier k roulement instrument^ dispose k la place d'un des deux paliers k 
roulement, evitant ainsi le montage d'un ensemble capteur-codeur s£par£ 
dans le moteur, ledit dispositif permettant en outre k 1'utilisateur de 

35 s'affranchir de toute operation d'indexation du codeur par rapport au 
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capteur et par rapport aux pdles du rotor lors du montage final dans le 
moteur. 

Le dispositif de palier a roulement instruments selon 
I'invention, est du type pourvu d'une partie non toumante comprenant une 
bague non toumante et un moyen capteur, d'une partie toumante 
comprenant une bague toumante et un moyen codeur, et d'au moins une 
rangee d'elements roulants disposes entre deux chemins de roulement des 
bagues non toumante et toumante. Le moyen capteur non tournant et le 
moyen codeur tournant forment un ensemble de detection des parametres 
de rotation. Le dispositif comprend des moyens de maintien temporaire de 
Indexation angulaire du moyen codeur par rapport au moyen capteur 
dans une position ou ledit moyen codeur genere dans le moyen capteur un 
signal de reference. 

Les moyens de maintien temporaire seront, de preference, actifs 
pendant le transport, la manipulation et le montage du palier a roulement 
jusqu'a sa fixation a demeure dans son logement et sur l'arbre. 

Avantageusement, lesdits moyens de maintien temporaire font 
partie audit ensemble de detection. Lesdits moyens de maintien 
temporaire pourront etre sotidaires d'un capot de protection du moyen 
capteur. 

Dans un mode de realisation de invention, lesdits moyens de 
maintien temporaire comprennent un element de friction, par exemple 
sous la forme de coussinets en elastomere, par exemple en caoutchouc. 

Dans un mode de realisation de I'invention, le dispositif 
comprend un support du moyen codeur, ledit support comprenant une 
premiere surface en contact axial avec la bague toumante et une deuxieme 
surface axialement opposee a la premiere et en contact axial avec la partie 
non toumante. 

Ledit support peut etre de forme annulaire, etre realise en idle 
metalhque et comprendre une portion radiale ou txonconique pourvue de 
ladite premiere surface, une portion cylindrique et une portion radiale 
pourvue de ladite deuxieme surface et s'etendant en direction du moyen 
capteur. ' 

Dans un mode de realisation de I'invention, la premiere surface 
audit support presente un coefficient de frottement sur la bague toumante 
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inferieur k celui de la deuxifeme surface sur la partie non tournante, de 
f a?oa que ledit support soit solidaire en rotation de la partie non tournante 
tant que les moyens de maintien temporaire sont actifs. Le contact de la 
deuxifeme surface sur la partie non tournante peut gtre du type metal/metal 

5 tandis que le contact de la premifere surface sur la bague tournante peut 
Stre du type caoutchouc/m6tal ou caoutchouc/caoutchouc. 

Avantageusement, lesdits moyens de maintien temporaire 
comprennent un element s^cable. La rupture pourra Stre provoqu^e par 
rapplication d'une force axiale determin6e sur le moyen codeur ou sur son 

10 support, par exemple lors du serrage du palier sur un arbre destine & le 
supporter. 

Dans un mode de realisation de l'invention, le dispositif 
comprend un support du moyen codeur, ledit support comprenant une 
portion de liaison avec la partie non tournante. 

15 Dans un mode de realisation de l'invention, la portion de liaison 

est, avant rupture solidaire du support du moyen codeur et de la partie non 
tournante, et comprend une zone de f aible tenue mecanique prevue pour se 
rompre en dfisolidarisant le moyen codeur de la partie non tournante. 

La portion de liaison peut Stre pr6vue entre une portion radiale 

20 d'un capot de protection du moyen capteur et une portion radiale du 
support du moyen codeur, la portion de liaison etant form£e dans un 
espace annulaire les s£parant. Lesdites portions radiales peuvent Stre 
disposes dans un m&me plan, avant rupture. La portion de liaison peut 
Stre surmoul6e sur Tune et l'autre desdites portions radiales. 

25 Dans un mode de realisation de l'invention, la zone de faible 

tenue mecanique comprend une plurality de plots en materiau synthetique. 

Dans un mode de realisation de l'invention, le support du moyen 
codeur est monobloc. 

Dans un autre mode de realisation de l'invention, le support du 

30 moyen codeur comprend deux parties dont au moins une est en contact 
direct avec le moyen codeur et au moins une est en contact direct avec les 
moyens de maintien temporaire. Les deux parties peuvent etre 
concentriques et ajustees mutuellement avec contact de friction. Les deux 
parties peuvent Stre reunies temporairement par des plots s6cables. 

35 Dans un mode de realisation de l'invention, le support du moyen 
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codeur comprend au moins une portion axialement deformable. 

Dans un mode de realisation de l'invention, les moyens de 
maintien sont realises en une seule partie. 

Dans un autre mode de realisation de l'invention, les moyens de 
maintien sont realises en deux parties, avantageusement concentriques, 
reunies temporairement par des plots secables. 

Dans un mode de realisation de l'invention, les moyens de 
maintien sont de forme generate annulaire. 

La pr6sente invention a egalement pour objet un procede de 
montage dun palier a roulement instrumente sur un arbre. Le palier est du 
type pourvu d'une partie non tournante comprenant une bague non 
tournante et un moyen capteur, d'une partie tournante comprenant une 
bague tournante et un moyen codeur, et d'au moins une rangee d'elements 
roulants disposes entre deux chemins de roulement des bagues non 
tournante et tournante, le moyen capteur non tournant et le moyen codeur 
tournant formant un ensemble de detection des parametres de rotation. 
Avant montage, le moyen codeur est maintenu par rapport au moyen 
capteur, dans une position angulaire ou ledit moyen codeur genere dans le 
moyen capteur un signal de reference. Lors du serrage du palier sur larbre, 
on solidarise angulairement le moyen codeur et la bague tournante du 
palier, et on supprime le maintien de la position angulaire du moyen 
codeur par rapport au moyen capteur. 

Avantageusement, le support du codeur se desolidarise des 
moyens de maintien par defacement axial, lors de la solidarisation du 
moyen codeur avec la bague tournante du palier. Alternativement, le 
support du codeur se desolidarise des moyens de maintien par la mise en 
rotation de la bague tournante. 

Bien entendu, le moyen capteur peut comprendre un ou plusieurs 
capteurs, notamment pour accrottre la resolution et determiner un sens de 
rotation. Le moyen capteur peut 6tre du type magnetique ou optique. 

La presente invention sera mieux comprise a l'etude de la 
description detainee de quelques modes de realisation pris a titre 
dexemples nullement limitatifs et illustres par les dessins annexes, sur 
lesquels : 

- la figure 1 est une vue en coupe axiale d'une extremite d'un 
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moteur eiectrique 6quip6 d'un palier k roulement selon un premier mode de 
realisation de Vinvention; 

- la figure 2 est une vue de c6t6 en elevation d'une piece de 
fixation mise en oeuvre dans le palier k roulement selon le premier mode 
de realisation de Tinvention; 

- la figxire 3 est une vue en coupe axiale du palier k roulement de 
la figure 1 avant pr£-indexation; 

- la figure 4 est une vue schematique du signal deiivre par le 
capteur en fonction de la position du codeur; 

- la figure 5 est une vue en coupe axiale du palier k roulement de 
la figure 1, avant montage; 

- la figure 6 est une vue identique k la figure 5, apr&s montage; 

- la figure 7 est une vue en coupe axiale d'un palier k roulement 
selon un second mode de realisation de l'invention, avant montage; 

- la figxire 8 est une vue en coupe axiale du palier k roulement de 
la figure 7, aprfes montage; 

- la figure 9 est une vue en coupe axiale d'un palier k roulement 
selon un troisifeme mode de realisation de l'invention, avant montage; 

- la figxire 10 est une vue en coupe axiale d'xm palier k roulement 
identique k celxii de la figure 9, apr&s montage; 

- la figure 1 1 est une vue en coupe axiale d'un palier k roulement 
selon un quatrifeme mode de realisation de l'invention, emmanche sxir un 
outil d'orientation; 

- la figure 12 est une vue identique k la figure 11, aprfcs 
orientation; 

- la figxire 13 est une vue de c6te en elevation du palier k 
roulement de la figxire 12; 

- la figxire 14 est une vue identique k la figxire 1 1 , apr&s montage; 

- la figxire 15 est une vue en coupe axiale d'xin palier k roulement 
selon xin cinquifeme mode de realisation, avant pre-indexation; 

- la figure 16 est xine vue de c6te en elevation du palier k 
roulement de la figure 15; 

- la figxire 17 est une vue identique k la figxire 15, avant montage 
et apr&s indexation angulaire; 

- la figxire 18 est une vue identique k la figxire 15, aprfes montage; 
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- la figure 19 est une vue en coupe axial e d'un palier a roulement 
selon un sixieme mode de realisation de 1'invention, avant montage; et 

- la figure 20 est une vue identique a la figure 19, apres montage. 
Comme on peut le voir sur les figures 1, 3, 5 et 6, un roulement 1 

comprend une bague exterieure 2 pourvue d'un chemin de roulement 3 , une 
bague interieure 4 pourvue d'un chemin de roulement 5, une rangge 
d'elements roulants 6, ici des billes, disposes entre les chemins de 
roulement 3 et 5, une cage 7 de maintien de l espacement circonf6rentiel 
des elements roulants 6 et un joint d'etanchgite 8 monte sur la bague 
exterieure 2 et venant en frottement avec une portee de la bague interieure 
4 tout en 6tant dispos6 radialement entre lesdites deux bagues 2 et 4 et 
axialement entre la rangee d'elements roulants 6 et Tune des surfaces 
laterales desdites bagues 2, 4. Le joint d'etancrteite 8 est monte dans une 
rainure 9 formee dans la bague exterieure 2 a proximite de sa surface 
laterale radiale 2a. Du c6te oppose, la bague exterieure 2 est 6galement 
pourvue d'une rainure 10 symetrique a la rainure 9 par rapport a un plan 
passant par le centre des elements roulants 6. Un bloc capteur reference 1 1 
dans son ensemble est monte sur la bague exterieure 2 du c6te de la rainure 
10. Le bloc capteur 11 comprend un support metallique 12, un capot 
metallique 13, et un element capteur 14 noye dans une partie centrale en 
materiau syntltetique 15. 

Le support metallique 12, de forme generate annulaire, 
comprend une paroi radiale 12a en contact avec une surface frontale 
radiale 2b de la bague exterieure 2 du c6te de la rainure 10 et se 
prolongeant sur son bord interne par un rebord 12b qui est repli6 dans la 
rainure 10 et assure Taccrochage du support 12 sur la bague ext6rieure 2. 
Le support metallique 12 comprend 6galement une partie cylindrique 12c 
s'etendant a partir du bord externe de la partie radiale 12a axialement a 
l'oppos<* du roulement 1 et se terminant par un rebord tegerement plie a 
I'oblique a l'interieur. La partie cylindrique 12c est pourvue d'une 
6chancrure. 

Le capot metallique 13 est de forme g6nerale annulaire a section 
en L avec une partie cylindrique 13a entourant la partie cylindrique 12c du 
support 12 et apte a etre emmanchee avec. La partie cylindrique 13a est de 
diametre exterieur sensiblement egal, voire tegerement inf6rieur a celui 
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de la bague ext6rieure 2. Le capot m6tallique 13 comprend 6galement une 
partie radiale 13b s'6tendant & partir de I'extr6mit6 de la partie cylindrique 
13a oppos^e k la bague extgrieure 2 et orient6e vers l'int&ieur, son 
diamfetre int6rieur 6tant du m6me ordre que celui de la surface cylindrique 

5 ext6rieure de la bague int6rieure 4. La partie cylindrique 13a du capot 13 
est pourvue d'une 6chancrure 13c ouverte du c6t6 de la bague ext6rieure 2 
et align6e avec T6chancrure de la partie cylindrique 12c. 

La partie centrale 15 est, en dehors de la zone de T6chancrure 
13c, limit6e radialement par la partie cylindrique 12c du support 12 vers 

10 l'ext&rieur et pr£sente un atesage 15a de diamfetre tel qu'il subsiste un 
espace radial suffisant pour le codeur qui sera d6crit plus loin. L'616ment 
capteur 14 qui est solidaire de la partie centrale 15 affleure Tal6sage 15a. 
Une extr6mit6 de la partie centrale 15 en saillie radiale vers l'ext6rieur 
forme un terminal 19 de sortie de fil 20. Ledit terminal 19 passe par 

15 FSchancrure 13c et par I'dchancrure de la partie cylindrique 12c. 

Un codeur 16 comprend un support 17 annulaire et une partie 
active 18. Le support 17 comprend une portion tronconique 17a dispos6e 
radialement sensiblement au niveau de la bague int6rieure 4 et axialement 
en contact avec une face lat6rale 4b de ladite bague int6rieure 4 du mfeme 

20 c6t6 que le bloc capteur 1 1 , une portion cylindrique 17b s'6tendant k partir 
du bord ext&ieur de la portion tronconique 17a et axialement en direction 
oppos6e k la bague int6rieure 4, et une portion radiale 17c s f 6tendant & 
partir de I'extr6mit6 de la portion cylindrique 17b oppos6e & la bague 
int6rieure^ et radialement vers Text6rieur en direction de la partie 

25 centrale 15. 

La partie active 1 8 du codeur 16 est de forme annulaire de section 
g6n6ralement rectangulaire dispos6e sur le pourtour ext6rieur de la 
portion cylindrique 17b et sur la face de la portion axiale 17c orient6e du 
c6t6 des 616ments roulants 6. La partie active 18 pr6sente sensiblement le 

30 mSme diamfetre ext6rieur que rextr6mit6 libre de la portion radiale 17c et 
s'6tend axialement en direction des 616ments roulants 6 au-del& de la 
portion tronconique 17a entre les bagues ext6rieure 2 et intdrieure 4, 
sensiblement jusqu'au niveau de la rainure 10 de la bague ext6rieure 2. 

La partie active 18 s'6tend jusqu'& proximity de Tal6sage 15a de 

35 la partie centrale 15 avec lequel elle forme un entrefer radial. Lors de la 
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rotation de la bague interieure 4 par rapport a la bague exterieure 2, la 
partie active 18 du codeur 16 defile a rotation devant l'element capteur 14 
qui est capable de fournir en sortie un signal electrique qui peut avoir la 
forme de la courbe illustr6e sur la figure 4. En effet, la partie active 18 du 
codeur 16 est une bague magn6tisee multipolaire, par exemple en 
plastoferrite. On peut choisir le nombre de pdles magn&iques de la partie 
active 1 8 comme un multiple du nombre de pdles du moteur dans lequel le 
roulement 1 est destine a etre monte. Le codeur 16 et le bloc capteur 1 1 
forment un ensemble de detection de parametres de rotation. 

La face exterieure de la portion cylindrique 17c du support 1 7 du 
codeur 16, situee du c6t6 oppose a la partie active 18, est couverte par un 
revetement 21 formant un coussinet, par exemple en elastomere. La face 
correspondante de la partie axiale 13b du capot 13 est egalement couverte 
en partie par un revetement 22, par exemple en elastomere, dispose 
radialement au meme niveau que le revetement 2 1 et formant un coussinet. 

La surface exterieure cylindrique 2c de la bague exterieure 2 est 
pourvue d'une rainure annulaire 23 dans laquelle est dispose un circlips 24 
en saillie radialement par rapport a ladite surface exterieure 2c. 

Comme on le voit plus particulierement sur la figure 1, le 
roulement 1 est destine a Stre monte dans un moteur electrique, par 
exemple de type synchrone. Le moteur electrique dans son ensemble est 
reference 25 et cornprend un carter 26 pourvu a une extremite d'un aiesage 
27 limite d'un c6te par un Spaulement 28 prevu pour recevoir le roulement 
1 avec la bague exterieure 2 dont la surface exterieure 2c vient en contact 
avec l'alesage 27 et dont la surface radiale frontale 2a vient en contact 
avec l'epaulement 28. 

Le moteur 25 comprend egalement un arbre tournant 29 qui se 
termine a l'extremite du moteur 25 represents sur la figure 1 par un 
epaulement 30 suivi d'une portion cylindrique 31 de plus faible diametre 
que celui de la partie principale de l'arbre 29, puis d une extremite libre 
filetee 32. L'alesage 4c de la bague interieure 4 est recu sur la portion 
cylindrique 3 1 et la partie tronconique 17a du support 17 du codeur 16 est 
pincee axialement entre la bague interieure 4 et l'epaulement 30 La 
surface radiale frontale 4a de la bague interieure 4 est en contact avec une 
entretoise 33 qui forme egalement un passage etroit avec le carter 26. 
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L'entretoise 33 est de forme annulaire et de section rectangulaire. Un 
organe de transmission de puissance 34 du type poulie, engrenage ou 
autre, est monte sur la portion cylindrique 3 1 de 1'arbre 29, & lexterieur du 
carter 26 et en contact avec Tentretoise 33, et est maintenu en place par un 
5 6crou 35. U6crou 35 provoque done le serrage axial de la partie 
tronconique 17a du support 17, de la bague interieure 4, de l'entretoise 33 
et de Torgane 34. 

Le moteur 25 comprend un stator 36 pourvu d'une plurality de 
p61es 37, solidaire du carter 26, et un rotor 38 pourvu d'une plurality de 

10 p61es 39 et solidaire de Tarbre 29. Le stator 36 et le rotor 38 sont disposes 
de fagon que les pSles 39 du rotor defilent & rotation avec un faible entrefer 
devant les pdles 37 du stator 36. 

Le moteur 25 comprend encore une piece de fixation 40 
egalement representee sur la figure 2. La piece de fixation 40 presente une 

15 forme generalement annulaire de section rectangulaire avec une fente 41 
et trois trous radiaux 42 destines & recevoir des vis de fixation sur le carter 
26. L'aiesage 40a de la piece de fixation 40 est de diametre sensiblement 
egal h celui de la surface ext6rieure 2c de la bague exterieure 2 et de la 
surface exterieure de la portion cylindrique 13 a du capot 13. Un 

20 d6gagement annulaire 43 est forme sur la piece de fixation 40 k une 
extremite de son aiesage 40a. La piece de fixation 40 permet d'une part 
rimmobilisation axiale du roulement 1 ainsi que Timmobilisation 
angulaire et indexation du bloc capteur 11. ^immobilisation axiale du 
roulement 1 est assuree par le contact axial entre la piece de fixation 40 et 

25 le circlips 24 solidaire de la bague exterieure 2, le circlips 24 faisant 
saillie radialement dans le degagement 43. 

La piece de fixation 40 est viss6e sur le carter 26 du c6te interieur 
de fagon adjacente h l'aiesage 27 dudit carter 26 et entourant le bloc 
capteur 1 1 et une partie de la bague exterieure 2. Ainsi, le roulement 1 se 

30 trouve bloque d'un c6t6 par le contact entre la bague exterieure 2 et 
repaulement 28 du carter 26 et de 1'autre cdte par le circlips 24 cooperant 
avec le degagement 43 de la piece de fixation 40. L'indexation angulaire 
est assuree par le fait que le terminal 19 du bloc capteur 11 se trouve 
dispose dans la fente 41 de la pifece de fixation 40, elle-m6me vissee dans 

35 le carter 26. On connait ainsi la position angulaire du capteur 14 par 
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rapport au carter 26, et done par rapport aux pdles 37 du stator 36. La 
position angulaire du capteur 14 par rapport au terminal 1 9 est connue par 
construction. On a done une indexation angulaire du capteur 14 par 
rapport aux poles 37 du stator 36. 

Comme illustre sur la figure 3, le capot 13 n'est pas emmanche a 
fond sur le support 12. En d'autres termes, il subsiste un leger espace axial 
entre l'extremite libre de la partie cylindrique 13a du capot 13 et la surface 
radiale 2b de la bague exterieure 2. Le codeur 16 est maintenu axialement 
entre la partie radiale 13b du capot 13 et la surface radiale 4b de la bague 
interieure 4. La partie tronconique 17a du support 17 est a l'etat libre et en 
contact avec ladite surface radiale 4b. Les revStements 21 du codeur 16 et 
22 du capot 13 ne sont pas en contact et sont separes par un 16ger espace 
axial. Ainsi, le codeur 16 peut tourner tant par rapport a la bague interieure 
4 que par rapport au bloc capteur 11. On en profite alors pour realiser 
Indexation du codeur 16 par rapport au capteur 14 par un positionnement 
angulaire tel qu'un signal caracteristique soit gSnSre dans le codeur 14, 
par exemple un front montant tel que celui illustre sur la figure 4, du type 
que Ton obtient a la limite entre deux pdles de polarity opposee de la partie 
active 18 du codeur 16. Bien entendu, le codeur pourrait comporter une 
portion, non representee, pourvue dun index magnetique sSpare qui 
venant en regard du capteur 14 ou d'un capteur additionnel, non 
represents, permettrait la generation d'un signal caracteristique 
permettant egalement l'indexation du codeur 16 par rapport au bloc 
capteur 11. 

Une fois ce positionnement angulaire relatif obtenu, on vient 
pousser axialement le capot 13 en direction de la bague exterieure 2 
jusqu'a contact entre 1'extremite libre de la partie cylindrique 13a et de la 
surface radiale 2b de la bague exterieure 2, voir figure 5. Les revStements 
ou coussmets en caoutchouc 2 1 du codeur 1 6 et 22 du capot 1 3 sont alors en 
contact mutuel, ce qui realise une solidarisation par friction du codeur 16 
par rapport au capot 13 et done au capteur 14. Cette friction est superieure 
* celle existant entre la portion tronconique 17a du support 17 et la surface 
radiale 4b de la bague interieure 4. Dans cet Stat, Indexation du codeur 16 
par rapport au capteur 14 peut Stre conservee durant le transport la 
manipulation et le montage du roulement 1. 
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Le montage du roulement 1 s'effectue en le disposant dans 
Fatesage 27 du carter 26 jusqu'& contact de la bague extgrieure 2 avec 
l'dpaulement 28 du carter 26. Puis, on fixe par vissage la pifcce de fixation 
40 sur le carter 26 du c6t6 int6rieur en utilisant le terminal 19 du bloc 

5 capteur 11 pour indexer angulairement le bloc capteur 11 et done le 
capteur 14 par rapport aux pdles 37 du stator 36. On solidarise dans cette 
position, par la pfece de fixation 40, la partie fixe du roulement 1 et le 
carter 26 du moteur 25. 

On procfede ensuite k la mise en place de l'arbre 29 muni de son 

10 rotor 38 dans Tal6sage 4c du roulement 1 par un mouvement axial, sans 
rotation associ6e. Durant remmanchement, la portion cylindrique 31 de 
l'arbre 29 vient centrer le support 17 du codeur 16 par rapport au reste du 
roulement 1. On ajoute ensuite du c6t6 du roulement 1 oppose & 
l'£paulement 30 de l'arbre 29, une entretoise 33, un organe 34 ou tout autre 

15 organe de transmission de puissance, et T6crou 35. Lors du serrage de 
l'6crou 35, la bague intgrieure 4 se d£place en direction de T6paulement 30 
et pince axialement la partie tronconique 17a du support 17 du codeur 16 
en la d£formant. La longueur axiale de ladite partie tronconique 17a 
diminue, ce qui a pour effet de dgsengager Tun de 1'autre les revStements 

20 21 du codeur 16 et 22 du capot 13 et de rendre h nouveau libre tout 
mouvement de rotation du codeur 16 par rapport au capteur 14. 

En d'autres termes, aprfes l'indexation du codeur 16 par rapport 
au capteur 14, le d6placement axial d'emmanchement du capot 13 vers la 
bague ext6rieure provoque l'accouplement en rotation de ces deux 

25 elements. Lors du montage final et du serrage de l'6crou 35 sur l'arbre 29, 
le pincement de la portion tronconique 17a provoque le d6saccouplement 
du codeur 16 et du capot 13. 

Le mode de realisation illustr6 sur les figures 7 et 8 est semblable 
& ceux des figures pr6c6dentes, & ceci prks que le support 17 du codeur 16 

30 voit sa portion tronconique remplac6e par une portion radiale r6f6renc6e 
44. La portion radiale 44 est pourvue d f une plurality de languettes ou 
crev6s 45 formes, par exemple, par arrachement dans ladite portion 
radiale 44. Les languettes 45 sont dirig6es axialement du c6t6 de la bague 
interieure 4. 

35 Ainsi, aprfes l'indexation du codeur 16 par rapport au capteur 14 
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et avant le montage sur l'arbre du moteur, cest-a-dire dans la position 
illustree sur la figure 7, les languettes 45 en contact avec la surface radiale 
frontale 4b de la bague interieure 4 prennent appui sur ladite surface 
radiale 4b pour en ecarter la portion radiale 44 et par consequent le support 
17, ce qui provoque le rapprochement du revetement 21 et du revetement 
22 et l'accouplement du codeur 16 et du capot 13. 

Dans l'&at final de montage illustre sur la figure 8, la portion 
radiale 44 et les languettes 45 se trouvent disposees, comme dans le mode 
de realisation precedent, entre Tepaulement 30 de l'arbre 29 et la surface 
4b de la bague interieure 4 et sont pincees entre ledit epaulement 30 et 
ladite surface 4b, d'ou l'effacement des languettes 45 et la separation 
axiale des revetements 21 et 22 et le desaccouplement du codeur 16 par 
rapport au capot 13. Le codeur 16 se trouve done maintenant solidarise en 
rotation avec la bague interieure 4 et l'arbre 29 tout en etant centre sur 
ledit arbre 29, la portion cylindrique 17b du support 17 du codeur 16 etant 
en contact avec une surface exterieure 29a de l'arbre 29 avec 
eventuellement un leger effet d'emmanchement. 

Le mode de realisation illustre sur les figures 9 et 10 est 
semblable au premier mode de realisation, a ceci pres que le codeur 16 est 
pourvu d'un support de type different reference 46. Le support 46 est 
realise en deux parties, une premiere partie 47 et un deuxieme partie 48 La 
premiere partie 47, de forme annulaire a section en L comprend une 
portion radiale 47a prevue pour Stre en contact avec la surface radiale 4b 
de la bague interieure 4, et une portion cylindrique 47b s'etendant a partir 
du bord exterieur de la portion radiale 47a, en etant orientee vers 
1'exteneur a l'oppose des elements roulants 6. La partie active 18 est fixee 
sur la surface exterieure de la portion cylindrique 47b. 

La deuxieme partie 48 du support 46 est de forme annulaire et 
comprend une portion radiale 48a dispose paralieiement a la portion 
radiale 47a de la premiere partie 47 et de dimension radiale voisine, une 
portion cylindrique 48b s'etendant axialement vers 1'exterieur, a l'oppose 
des elements roulants 6, a partir de l'extremite de grand diametre de la 
portion radiale 48a et de diametre adapte pour gtre emmanchee sur 
1 aiesage de la portion cylindrique 47b de la premiere partie 47, du c6te 
oppose a la partie active 18, et une portion radiale 48c s'etendant 
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radialement vers l'ext£rieur k partir de rextr6mit£ libre de la portion 
cylindrique 48b, jusqu'i proximity de la partie centrale 15 du bloc capteur 
11. Un revStement 21 est pr£vu sur la face ext£rieure de la portion radiale 
48c, k Toppos6 de la partie active 18. 
5 Dans la position illustr£e sur la figure 9, la deuxfeme partie 48 a 

€t€ partiellement emmanch£e sur la premier e partie 47 du support 46. 

En d'autres termes, il subsiste un espace axial r£siduel entre la 
portion radiale 47a et la portion radiale 48a et 6galement entre la partie 
active 18 et la portion radiale 48c. Les revetements 21 du support 46 et 22 

10 du capot 13 sont en contact mutuel. Le codeur 16 est ainsi accoupl£ avec le 
capot 13. Le contact 61astomfere/61astomkre du revStement 21 sur le 
revStement 22 pr£sente une friction sup6rieure k celle du contact 
m6tal/m6tal de la portion radiale 47a de la prernifere partie 47 du support 
46 sur la surface radiale 4b de la bague int£rieure 4. Ainsi, une 6ventuelle 

15 rotation de la bague int£rieure 4 n'entrainera pas de rotation 
correspondante du codeur 16. 

Lorsque, aprfes montage du roulement 1 dans le carter 26 et 
vissage de la partie de fixation 40, on amfene 1'arbre 29 dans I'atesage 4c de 
la bague int6rieure 4 du roulement 1 , puis on le d6place axialement en vue 

20 de sa fixation, l'6paulement 30 entre en contact avec la portion radiale 48a 
de la deuxifeme partie du support 46 et l'entraine dans son mouvement en 
direction de la bague int£rieure 4 jusqu'& contact avec la portion radiale 
47a de la premifere partie 47 du support 46, ce qui provoque 
remmanchement complet de la deuxi&me partie 48 dans la premiere partie 

25 47, le contact de la portion radiale 48c avec la partie active 18, la 
separation des revdtements 21 et 22 et done le d£saccouplement du codeur 
16 par rapport au capot 13 et son accouplement avec Varbre 29 et la bague 
interieure 4. 

Si, en outre, pour tous les modes de realisation qui precedent, le 
30 rotor 38 est indexg par un moyen appropri£ par rapport k un index 
m£canique du codeur 16 ou bien par rapport k un index du carter 26 avant 
son emmanchement dans Tal6sage du roulement instrument^ 1 , on realise 
ainsi une chaine d'indexation complete entre stator 36 et rotor 38 par 
l'interm£diaire du roulement instrument^ 1. 
35 Dans le mode de realisation illustr£ sur les figures 1 1 k 14, le 
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capot du bloc capteur 1 1 et le support du codeur 16 sont differents de ceux 
illustres dans le mode de realisation des figures 1 a 6. Le support 49 du 
codeur 16 est de forme annulaire et comprend une portion radiale 49a 
ptevue pour Stre en contact avec la surface radiale 4b de la bague 
interieure 4, de diametre interieur sensiblement egal a celui de 1'alesage 
de ladite bague interieure 4, une portion cylindrique 49b s'6tendant 
axialement vers l'exterieur, a l'oppos6 des elements roulants 6, a partir de 
1'extremite de grand diametre de la portion radiale 49a, et une portion 
radiale 49c s'6tendant radialement vers l'exterieur a partir de rextremite 
de la portion cylindrique 49b opposee a la portion radiale 49a. La partie 
active 1 8 du codeur 16 est en contact avec la surface exterieure de la partie 
cylindrique 49b et avec la surface interieure, du c6t6 des elements 
roulants 6, de la portion radiale 49c. 

Le capot 50 du bloc capteur 1 1 comprend une partie cylindrique 
50a semblable a la partie correspondante du capot du premier mode de 
realisation et pourvue d'une encoche 50c pour laisser passer le terminal 
19, et une partie radiale 50b s'etendant radialement vers l'interieur a partir 
de 1'extremite de la partie cylindrique du c6te oppose a la bague exterieure 
2. Ici, on voit que le diametre interieur de la partie radiale 50b est du meme 
ordre de grandeur que 1'alesage de la partie centrale 15 du bloc capteur 1 1. 
Toutefois, a titre de variante, on pourrait prevoir une partie radiale 50b de 
diametre plus eleve ou plus faible. Lextremite de petit diametre de ladite 
partie radiale 50b est reliee par une partie de liaison 5 1 a un 61ement 52 dit 
d'accouplement. Le capot 50 est emmanche a fond sur le support 12. 

L'element d'accouplement 52 est de forme annulaire et 
comprend une partie radiale 52a de diametre exterieur legerement 
inf6rieur au diametre interieur de la partie radiale 50b, la portion de 
liaison 51 etant disposee entre ladite partie radiale 50b et ladite partie 
radiale 52a, une partie cylindrique 52b s'etendant axialement en direction 
des elements roulants 6 a partir du diametre interieur de la partie radiale 
52a en etant apte a etre emmanchee en partie ou en totalite sur la portion 
cylindrique 49b du support 49 du codeur 16, et une partie tronconique 52c 
s'etendant a partir de rextremite de la partie cylindrique 52b situee du c6t6 
des elements roulants 6, et s'etendant radialement vers l'interieur et 
axxalement en direction desdits elements roulants 6. Le diametre interieur 
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de la portion tronconique 52c est sup6rieur & celui de la portion radiale 49a 
du support 49 du codeur 16. Les pifeces seront tol6ranc£es de telle sorte 
que la partie radiale 49a du support 49 ne soit pas pr6contrainte 
axialement entre la surface radiale 4b de la bague int&rieure 4 et la partie 
5 tronconique 52c de l r 616ment d'accouplement. 

Dans la position illustrge sur la figure 11, un outil de forme 
g£n6rale cylindrique 53 est dispose dans l'al£sage 4c de la bague 
interieure 4. L'outil 53 est pourvu d'un ergot 54 pr6vu pour Stre en 
concordance de forme avec une encoche 55 pr£vue sur le bord int6rieur de 

10 la portion radiale 49a du support 49 du codeur 16. Ainsi, une rotation de 
l'outil 53 provoque une rotation correspondante du codeur 16 grace & 
l'accouplement r6alis6 par 1'ergot 54 et l'encoche 55. L'ajustement entre le 
support 49 et T616ment d'accouplement 52 est choisi pour autoriser une 
rotation du codeur 16, ind6pendamment de T616ment d'accouplement 52 et 

15 du capot 50. On peut ainsi rgaliser l'indexation du codeur 1 6 par rapport au 
capteur 14. Aprfes retrait de l'outil 53, cette indexation est maintenue par 
la protection qu'offre T616ment d'accouplement 52, le contact de friction 
entre la partie cylindrique 52b et la portion cylindrique 49b du support 49 
comme illustrg sur la figure 12. 

20 Comme on peut le voir sur la figure 13, la portion de liaison 5 1 

comprend quatre plots s^cables 56 qui sont disposes dans l'espace axial 
entre la partie radiale 50b du capot 50 et la partie radiale 52a de rei€ment 
d'accouplement 52 qui sont coplanaires et concentriques. Les plots 56 
seront avantageusernent r£alis€s en mat£riau synth6tique et seront pr6vus 

25 pour r6sister & une force axiale pr6d6termin6e et se rompre au-del&. 

Apr&s la fixation du roulement instrument^ 1 dans le carter 26, 
qui a d6jk 6t6 expliqu^e en reference aux modes de realisation precedents, 
on amfene l'arbre 29 dont la surface exterieure entre en contact avec 
Tallage de la partie cylindrique 52b de l'eiement d'accouplement 52, puis 

30 dont l'6paulement 30 vient en contact avec la partie tronconique 52c du 
mSme element d'accouplement 52. La poursuite du mouvement axial de 
l'arbre 29 entraine la deformation de la partie tronconique 52c qui se 
redresse progressivement et devient radiale, et le deplacement axial 
correspondant de r ensemble de l'eiement d'accouplement 52 avec rupture 

35 des plots 56 de la partie de liaison 51, dans la mesure od le capot 13 etant 
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deja en contact axial contre la surface radiale 2b de la bague exterieure 2, 
ne peut pas se deplacer axialement. 

En position finale de montage, tel qu'illustree sur la figure 14 
l'epaulement 30 a provoque le pincement de la partie tronconique 52c de 
Telement d'accouplement 52 et de la portion radiale 49a du support 49 
contre la bague int6rieure 4 et la solidarisation du codeur 16 avec ledit 
arbre 29 et ladite bague interieure 4. Le deplacement axial precit6 
provoque le decalage de la partie radiale 52a de l'el6ment d'accouplement 
52 par rapport a la partie radiale 50b du capot 50, qui ne sont plus 
desormais coplanaires mais legerement decalees. 

Les contacts de friction existant entre Telement d'accouplement 
52 qui avant montage est solidaire du capot 50, et le support 49 du codeur 
16, permettent de maintenir l'indexation angulaire entre le capteur 14 et le 
codeur 16 jusqu'au montage du roulement instruments 1 dans le moteur 25 
montage qui provoque l'ecrasement de la partie tronconique 52c de 
l'element d'accouplement 50. Les plots secables 56 seront brises au 
moment du serrage de l'ecrou et, au cas ou la rupture n'aurait pas lieu a ce 
moment-la, la mise en rotation du rotor realisera cette rupture A litre de 
vanante, on pourrait tout d'abord proceder a l'indexation du codeur 16 au 
moyen de 1'outil 53 a ergot 54, puis venir ensuite mettre le capot 50 en 
place. 

Le mode de realisation illustre sur les figures 15 a 18 est proche 
du precedent, a ceci pres que le capot 50 est depourvu de portion de 
liaison. Un disque 57 est dispose axialement entre la partie radiale 50b du 
capot 50 et la partie centrale 15 du bloc capteur 11 et radialement a 
1 interieur de la partie cybndrique 50a du capot 50. Une portion de liaison 
58, analogue a celle du mode de r6alisation precedent, est formee entre 
lextremite de grand diametre de la portion radiale 49c du support 49 du 
codeur 16 que I on prolonge tres 16gerement au-dela de la surface 
d^que CyUndriqUe ^ 13 ^ aCtive 1 8 et le bord de P^it diametre du 

Comme on peut le voir sur la figure 15, lecodeur 16 qui se trouve 
done sohdaire axialement et angulairement du disque 57, possede un leger 
jeu axial par rapport au reste du roulement 1 en raison de 1'espace axial 
defini ci-dessus, dans lequel est dispose le disque 57 et qui est legerement 
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sup6rieur & l'6paisseur dudit disque 57. Le codeur 16 est libre de tourner 
par rapport au bloc capteur 11 et 6galement par rapport h la bague 
int<£rieure 4. En effet, la partie radiale 49a du support 49 est s6par£e 
axialement de la bague int&rieure 4. Dans cette position, le capot 50 n'est 

5 pas emmanch6 k fond sur le support 12 & Tins tar de remmanchement 
partiel du capot 13 du mode de realisation des figures 1 & 6. Dans cette 
position, on peut orienter de fafon adequate, c'est-k-dire indexer le 
codeur 16 par rapport au capteur 14. 

Puis, Tindexation 6tant effectu6e, on vient pousser le capot 50 

10 axialement en direction des 616ments roulants 6 jusqu'& pincement du 
disque 57 entre la partie radiale 50b du capot 50 et la partie centrale 15 du 
bloc capteur 11. Cet 6tat est illustr6 k la figure 17. Le disque 57 est ainsi 
solidaire en translation et en rotation par rapport au bloc capteur 11. Le 
codeur 16 est done immobilisS angulairement par rapport au capteur 14 

15 par contact de friction entre le disque 57 et la partie radiale 50b du capot 
50 d'une part, et la partie centrale 15 du bloc capteur d'autre part. Bien 
entendu, on pourrait pr£voir des coussinets en caoutchouc entre le disque 
57 et la surface interne de la partie radiale 50b du capot pour augmenter le 
coefficient de frottement entre ces pieces. 

20 Ensuite, on vient fixer le roulement instrument^ 1 dans le 

logement pr6vu & cet effet dans le carter 26 comme on l'a expliqu6 plus 
haut. Par un mouvement axial, on monte l'arbre 29 pourvu de son rotor, 
dans le roulement 1. On fait done coulisser la partie cylindrique 31 de 
l'arbre 29 dans Tal6sage 4c de la bague int6rieure 4, l'6paulement 30 se 

25 rapprochant axialement de l'616ment roulant 6. Progressivement, la 
portion cylindrique 49b du support 49 vient s'emmancher sur la surface 
extgrieure 29a de l'arbre 29, puis l'6paulement 30 entre en contact avec la 
portion radiale 49a dudit support 49. La poursuite du mouvement axial de 
l'arbre 29 entraine le support 49 et done le codeur 16 h se rapprocher 

30 axialement des 616ments roulants 6, ce qui provoque la rupture de la 
portion de liaison 58 form6e comme dans le mode de realisation precedent 
par quatre plots s6cables 59 r£alis6s en mat^riau synth6tique. 

L'6tat de montage final est illustr6 sur la figure 18. On voit que le 
disque 57 est rest£ fixe par rapport au reste du bloc capteur 1 1 et que le 

35 codeur 16 s'est d£cal£, entrainant un d6salignement de la portion radiale 
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49c du support 49 et du disque 57 qui 6tait auparavant coplanaire. La 
portion radiale 49a du support 49 du codeur 16 est pincee entre 
l'epaulement 30 et la surface radiale 4b de la bague interieure 4, d'ou 
l'lmmobilisation angulaire du codeur 16 par rapport audit arbre 29 et a 
ladite bague interieure 4. Le codeur 16 peut alors tourner librement par 
rapport au bloc capteur 1 1. Le d6calage axial entre la portion radiale 49c 
du support 49 et le disque 57 ermine tout risque de frottement parasite des 
plots les uns contre les autres apres rupture lors de la rotation. 

Dans le mode de realisation illustr6 par les figures 19 et 20, le 
codeur 16 comprend un support annulaire 60 a section en T avec une 
portion centrale 60a formant le pied du T en contact avec la face laterale 4b 
de la bague interieure 4, et une portion cylindrique 60b formant la barre du 
T, reliee au bord externe de la portion radiale 60a, supportant la partie 
active 18 sur sa surface extSrieure, et emmanch6e sur une portde externe 
de la bague interieure 4. 

Le bloc capteur 11 comprend, outre le support 12, Element 
capteur 14 et la partie centrale 15, une paroi radiale 61 annulaire, de 
diametre interieur sensiblement egal au diametre de la partie cylindrique 
60b du support 60 et de diametre exterieur sensiblement egal a 1'alesage de 
la partie cylindrique 12c du support 12. La paroi radiale 61 est en contact 
avec la partie centrale 15 du c6te oppose a la bague exterieure 2. La 
retenue de la paroi radiale 61 est assuree par le rebord replie 12d situ<§ a 
extremity libre de la partie cylindrique 12c. Ici, le bord exterieur 61a de 
la paroi radiale 61 est replie a I'oblique vers la bague exterieure 2 en 
concordance de forme avec le rebord 12d. 

Dans la rainure 9 de la bague exterieure 2, est fixe un flasque 62 
m€tallique pourvu d'une portion radiale 62a s etendant vers rinterieur et 
sensiblement coplanaire avec la surface radiale 4a de la bague interieure 
4. Une piece de friction 63 de forme annulaire est montee sur la bague 
interieure 4 et comprend une portion tronconique elastique 63a dont le 
bord interne libre est en contact avec la surface radiale 4a (figure 19) une 
Portion cylindrique 63b form6e a partir du bord externe de la portion 
tronconique 63a et s'etendant vers les 61ements roulants 6, emmanchee sur 

2tZT r eXt6Ti r e ^ ^ ^ 4 ' et une I*** -diale 63c 

setendant vers 1'exterieur. La portion cylindrique 63b est disposee 
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radialement entre le flasque 62 et la bague int6rieure 4. La portion radiale 
63c est dispos6e axialement entre les elements roulants 6 et la. portion 
radiale 62a du flasque 62. Avant montage, le bord externe de la portion 
tronconique 63a est d6cal6 axialement par rapport k la surface radiale 4a 
de la bague extfirieure 4. 

Outre les portions 63a, 63b et 63 c m6talliques et fornixes de 
fagon monobloc, la pifece de friction 63 comprend un revStement de 
friction 64, par exemple en 61astomfere, solidaire de la portion radiale 63c 
du c6t6 du flasque 62 et, avant montage, en contact avec la portion radiale 
62a du flasque 62, d'oii la solidarisation angulaire temporaire des deux 
bagues 2 et 4 du roulement 1. 

Aprfes montage, voir figure 20, l'entretoise 33 6crase la portion 
tronconique 63a contre la surface radiale 4a de la bague int6rieure 4 et lui 
conffere une forme radiale, ce qui provoque un deplacernent axial de la 
pifece de friction 63 vers les elements roulants 6 et la s6paration du 
revgtement 64 d'avec le flasque 62. 

Les quelques modes de realisation d6crits ci-dessus ne sont pas 
limitatifs. On pourrait bien entendu pr6voir d'utiliser des blocs capteurs 
comportant plusieurs capteurs, par exemple pour pouvoir determiner le 
sens de rotation. On pourrait remplacer le systfeme de detection 
magnetique par un systfeme de detection optique. Le roulement 
instrument^ peut Stre install^ non seulement dans un moteur eiectrique, 
mais dans tout dispositif dans lequel on souhaite connaltre la position 
angulaire d'une partie par rapport k une autre. 

Grace k Tinvention, on dispose d'un roulement instrument^ dont 
le codeur peut 6tre pr£-index£ par rapport au capteur avant livraison avec 
Tutilisateur final. Le roulement instrumentg peut ensuite subir en toute 
s6curit6 diverses manipulations sans perdre cette indexation. Le montage 
du roulement instrument^ par Tutilisateur final, par exemple dans un 
moteur eiectrique, s'effectue de fa?on simple, fiable et gconomique, sans 
avoir k se prgoccuper, durant la manipulation et le montage du roulement 
instrument^, de l'indexation angulaire du codeur par rapport au capteur. 
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REVENDICATTONS 

1. Dispositif de palier a roulement instrument^, du type pourvu 
d'une partie non tournante comprenant une bague non tournante (2) et un 
moyen capteur (14), d'une partie tournante comprenant une bague 
tournante (4) et un moyen codeur (16), et d'au moins une rang6e 
d'61ements roulants (6) disposes entre deux chemins de roulement des 
bagues non tournante et tournante, le moyen capteur non tournant et le 
moyen codeur tournant formant un ensemble de detection des parametres 
de rotation, caracteris6 par le fait qu'il comprend des moyens de maintien 
temporaire de l'indexation angulaire du moyen codeur par rapport au 
moyen capteur, dans une position ou ledit moyen codeur genere dans le 
moyen capteur un signal de reference. 

2. Dispositif selon la revendication 1, caract<5ris6 par le fait que 
lesdits moyens de maintien temporaire font partie dudit ensemble de 
detection. 

3. Dispositif selon l'une quelconque des revendications 
prececlentes, caracterise par le fait que lesdits moyens de maintien 
temporaire comprennent au moins un element de friction (21). 

4. Dispositif selon la revendication 3, caract6ris6 par le fait que 
l'61einent de friction comprend un coussinet en eiastomere. 

5. Dispositif selon l'une quelconque des revendications 
pr6c<§dentes, caracteris6 par le fait qu'il comprend un support (17) du 
moyen codeur, ledit support comprenant une premiere surface en contact 
axial avec la bague tournante et une deuxieme surface axialement opposee 
a la premiere et en contact axial avec la partie non tournante. 

6. Dispositif selon la revendication 5, caracteris£ par le fait que 
ledit support est de forme annulaire et comprend une portion radiale ou 
tronconique pourvue de ladite premiere surface, une portion cylindrique 
et une portion radiale pourvue de ladite deuxieme surface. 

7. Dispositif selon la revendication 5 ou 6, caracterise par le fait 
que la premiere surface dudit support presente un coefficient de 
frottement sur la bague tournante inferieur a celui de la deuxieme surface 
sur la partie non tournante. 

8. Dispositif selon l'une quelconque des revendications 
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pr6c6dentes, caract6ris6 par le fait que lesdits moyens de maintien 
temporaire comprennent au moins un 616ment s^cable. 

9. Dispositif selon la revendication 8, caract€ris6 par le fait qu'il 
comprend un support du moyen codeur, ledit support comprenant une 

5 portion de liaison (51) avec la partie non tournante. 

10. Dispositif selon la revendication 9, caract6ris6 par le fait que 
la portion de liaison est, avant rupture de l'616ment s6cable, solidaire du 
support du moyen codeur et de la partie non tournante, et comprend une 
zone de faible tenue m6canique pr6vue pour se rompre en d6solidarisant le 

10 moyen codeur de la partie non tournante. 

11. Dispositif selon la revendication 10, caract6ris6 par le fait 
que la zone de faible tenue m6canique comprend une pluralitg de plots (56) 
en mat6riau synthStique. 

12. Dispositif selon l'une quelconque des revendications 
15 pr6c6dentes, caract6ris6 par le fait que la portion de liaison est pr6vue 

entre une portion radiale d'un capot de protection du moyen capteur et une 
portion radiale du support du moyen codeur, dispos6es dans un mSme plan 
avant rupture, la portion de liaison 6tant form6e dans un espace annulaire 
les s6parant. 

20 13. Dispositif selon Tune quelconque des revendications 

pr6c6dentes, caract6ris6 par le fait que le support du moyen codeur est 
monobloc. 

14. Dispositif selon Tune quelconque des revendications 1 & 12 , 
caract6ris6 par le fait que le support du moyen codeur comprend deux 

25 parties dont au moins une est en contact direct avec le moyen codeur et au 
moins vine est en contact direct avec les moyens de maintien temporaire. 

15. Dispositif selon la revendication 14 , caract6ris6 par le fait 
que les deux parties sont concentriques et ajust6es mutuellement avec 
contact de friction. 

30 16. Dispositif selon Tune quelconque des revendications 

pr6c6dentes, caract6ris6 par le fait que le support du moyen codeur 
comprend au moins une portion axialement d6formable. 

17. Proc6d6 de montage d'un palier k roulement instrument6 sur 
un arbre, le palier 6tant du type pourvu d'une partie non tournante 

35 comprenant une bague non tournante et un moyen capteur, d'une partie 



BNSDOCID: <FR 2804479A1 J_> 



2804479 



23 



10 



tournante comprenant une bague tournante et un moyen codeur, et d'au 
moins une rangee d'616ments roulants disposes entre deux chemins de 
roulement des bagues non tournante et tournante, le moyen capteur non 
tournant et le moyen codeur tournant formant un ensemble de detection 
des parametres de rotation, dans lequel avant montage, le moyen codeur 
est maintenu par rapport au moyen capteur, dans une position angulaire oil 
ledit moyen codeur genere dans le moyen capteur un signal de reference, 
lors du serrage du palier sur l'arbre, on solidarise angulairement le moyen 
codeur et la bague tournante du palier et on supprime le maintien de la 
position angulaire du moyen codeur par rapport au moyen capteur. 

18. Procede selon la revendication 17, dans lequel le support du 
codeur se desolidarise des moyens de maintien par deplacement axial lors 
de la soliarisation du moyen codeur avec la bague tournante du palier. 

19. Proc6de selon la revendication 17, dans lequel le support du 
codeur se desolidarise des moyens de maintien par la mise en rotation de la 
bague tournante. 
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